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DEVELOPPEMENT ORIENTE POINT DE VUE :
IMPLANTATION DE LA RELATION DE VISIBILITE,
APPROCHE PAR LE PATRON D'ANALYSE ROLE
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e
RESUME. Le petron danahess Réle a &1 largemenl wiliss el abondd pour propossr des solfons

perdices concepiuslies inddpendamies dun langage domnd e dlustrer des solilons asuces da
programmalion dans des kangages cibles. A ol eflel, Fobject de ce iravail est de proposer ure nouvels
imglaniaion de la ralalion da visibilg de la méloda orianibe poin de vie VBOOM {Wiew Based Objsct
Crienied Mathod) & I'pide de pairon darakes Rdle. Lmplariation proposds o bien facilild la ghnération
o ok muli-cibles & pans O un déeioppement orenis point de vea.

ABSTRACT. Tha Role pattern has boon used cxtersively % propose independent concopiual genanc
solutiors of a ghivan lnguape and i illusiaée the solulions ricks of progrmmming in langets Bnguages
For that, the aims of this work s 10 proposa a naw mplamation of the visibility mlaticnship of ha
vigwpoint-crignted mathod VEOOM {(View Based Otjact Oriented Methad) in using ha Bols pattem. Tha
propesed  Implantation sncowaged tha mulitargals generation coda from B weepoi-onesmad
devmdopment.

MOTS-CLES - Implamation, Redstion de vishiild, Pabon Rale, Méthode oriantés o, Vue of Poimt da
-

KEY WORDS: implantation, wisibility mdatonship, Role paften, Cbpci-oremad mathod, View and
Viewpoint.
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1. Introduction

Las conmcepts de vaelpoint de voe, rble, dan, perspective,., ont 608 Sudiés et unilisés aves
il u.n'lnh.'h&ﬁ vandes dans |3 nnl:q!'liun e ayalémes I,.‘“TI'IFIIIL'!.I:‘\. Oin melrsve pns) oo
COmCEps dans bes bases de données oremlises |.'|I1:iH1 (00 Bes midthodiex d.l:tr'mp:ptmll (M,
les h:‘hl:él"lhl!h il rL'FII'I'."H-E'I'lLi,l[iiﬂI de conmussances, eie, Ad mivemns de t'ﬂl‘l.ﬂt_'f:lu,‘_lll'_'llllk.'ﬂrllil:lll.
Fun des résubiats les plus aboutis ea celui de VBOOM (View Based Obpect Onented
Method ) |::I,F|.!. l& Th‘iﬂl:ipnl ajipir] il W RO ex) |':|||.u.|1 aii imocdele 1:||"|j.|,'.'| drune relabion
q;q!.'leu “rebation de visthehiE”, Cene relation permet e I-:ll'il'r'll,!' lix Fanl qu'um: i ST
Ere consddinde  sous dey "unl.':lvm-." nlulli]'.lles-. tllrl'L’!»:FH.'ﬂld.:H‘ll HTTRY pl:rinlx e vue g
utilisateurs concerniés, Dans be cas dexemple de gestion @ une médimhégque présenté -
dessons, |a médiathique peut étre appréhendée sous Pangle des préts, des exenplaines
d'ouvees, des compies sdhdrents, clc.

Lo prise en compee be standard UML (Unifed Modeling Langage) [9,13] dans ks
mithode VBOOM en utilisant ses possibilitds de spéeialisatbon et d'exiension [5.6] o
donnd lien & I'dlaboration de lo médthode U_WVBOOM qui indgre les concepls orienids
podngs de vee issus de VBOOM e les sntefocrs d"'UML. Powr eompléer oo ravall de
standardisation et poar que U_WBOOM cible les lngages abjers du maschd comme C4++.
Java, efe, ef non unsguement le langage VBOOL (View Based Ofsject Orlemted Langage)
[11), nous peoposors une eplaniation de b selation de visibilind en les concepts lids &
Taide du patron &"analyse réle [4], Ce patron o & lrgemieat abordd pour proposer des
solotions géndriques concepiuelles indépendanies d'un langage doned et illusirer des
solutions el des astuces de programmation dans des langages cibles.

Drans cet article, nous rappelons en premier lew les peincipes de b modéElisation
ovienide point de vee el les difffrentes phases de développement de la démarche
L_NVBOOM (section 2). Dans la section 3, nous présentons potre approche pour implaier
la relation de vasibiling en les concepis Hiés, avant de comclure sur bes héndfices de Papprochs
et les iravaus e oours | section 4,

Druranit il ce pageer mots illustrons notre propos. & Uaide de Pesemple simphing de
gestion d'wne méchahique. Le cafner des charges de cet exemple est dégnlle dans [10], Les
dhiffients utilisatears concemniés du sysieme Médinthéque sonl | ke bitdinthdraine gui géve
les préts, le resporsable adhdrent qui ajoute et retire des adhérents, et enfin ke responsalle
enenpladees qui saisin les nouvesus exemplzines of retire ceux gui som abimés,
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2. Modélisation orientée point de vue

2.1. Présentation du processus de développement orientée point
de vue

| ol e l.'ul.'."rll.l'inl e vise a ddE mirodinte dans o mdthode VEBOOM prowr niru:lrhln:
rintlendesnienl aux besorms des COee ey cls :-q,lhl!ﬁll'u.'h I.'l'lll"lrllu:l.ll.'h. VRN h'app|i|.|l|]r: @il
Gt & ol syseeme donl nomodéhisston méeessile la '|:I'i'u! en comple des ki die
plusicurs types d'utilisateurs.

LIV BOOM est une méthode ' analysefconceplion par objers base sur les vaes. Cetie
miéthode offre un formalisme fendant celui A"UML et une démarche centrde utilisatcus
inspirde de la méthode VBOOM., U VBOOM sindgre dans un processus de
diveloppement  de  loghckels, Ce processus  permet oo modélisaenr de passer
progressivement el semi-awiomatiquement d'une aralyselconception orientée point de vue
i un modéle global YBOOL. Ce modéle doir foe ensuite wradwit poar obtenir un modéle
drimplimentation dans un langnge OO0 C++, JAVA_cre ). Le mwodile obsteni, sers Tinalisd
pir e programmer pods obienkr b code fimal du sysime qui sera comgdld powr gdndrer di
code exdouinble (Figure 1(a)L

2.2. La démarche de U_VBOOM

Liz pmaebihe de diéveloppement de b méthode UV BOOM, repose sur la prise en compie
d'un cenain degrd de décentralization au nivesu Elabocstion des modbles visuels (sous-
sVEEITEs dssocids sus pednis de veel UV BOOM suppose ensuie wne phase centralisbe
pecmettant la synthise de ces modeles pour produire le modile ghobal. Ce modéle peut
dviduer poair intégrer de nouveimis Rous-avatemes st des poinls de vie sonl gjouids o
svateme. La démarche de U_VBOOM d2unllée dans [3,0], peut ére résumés par wn
processns d anilysedfconception de rods phases (Figure 1(h)L

2.2.1. Phase1 : Analyse global

La phase d'analyse consiswe & wentifier les différents constitants du domaine du
probleme. Elle doit principalement permetine & fournie une description précise des
différents besoins des wilisotenrs du sysieme Lidentificsion des vaes du sysiéme ex
effeciude par wie techiigue de description de cas d'ulilisation [27], Les classes el les
relatsnng entre ces classes sonl identifides sotiario u|:|'|“ﬂ-. ey, Al My el -Il'ﬂhjlﬂ‘l.'i- qut, e
collabarant. réalisent les cas d utilisations.
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2.2.2. Phase? : Conception des modeles visuels (sous-systémes)

La pheve de comeeption de U_WBOOM donl permetine de concesorr les modiles
visuels, Ledécoupage de Vespoce de la solution du probbme en modéles vissels permet de
simplifier conspdérablement s conception, Lo conceplion des modéles visuels peot &g
mende en parallEle ou sdguentiellement comme derif dans [B], Le résultat est un modéle
LML per sciei.

2.2.3. Phased : Fusion des modeles visuels

s le cos o wne conception des modiles vissels menée en poralléle, "élaboration de s
solution geéndrale du sysiéme ndoessite wne démarche pour fusionner les résulias partiels
obtenus i Vissue de lr conception des moditles visnels. Ainsi, U_VBOOM doit fournir aux
concepleurs une dénerche pour fusionner les diffénents diagrammes de clisses partiels el
les dilfErentes interfses de classes partiel les des modéles vissels, en leor progosant des
heursngues poar giver les comflits €ventuels qui peavent apparaatre au cours & la Tesion

[5.6].
HERTIMNS
¥
* PHASE 1| ANALYSE GLOBALE ]
BEMARCHE L _WE{HI& i
* FIASE 2 : ELABCRATION S MODELES VESLUELS
RCHELE GLOMEAL W BRI ELAHORATION ELABORATHON
Ll M0 0ELE TTITIITT] D7 MODELE
* VISUEL | WISLAL w

WMOCELE GLOBAL EN +
LAMCGALE CHM e, JAY AL Y Y
PHIASE 80 FUSION (15
v |T'h RTINS AHILELES VISUELS WILHHFIL A TH ﬂ
ERCLEANN AT EXTRALTHIN DL EXTHACTION 1L
| MIODELE WISUEL 1 SODNELE YISUEL 14—

&) [ Processos de développemend

ariend poini de voe (hi: Le modele de développement avee LB

démarche de U_VBOOM

La Figure 2 reprdsente ke dizpramme de clisses global du sysibme Méduhique Ce
diaggramme est obtenu aprés fusien des diagrammes de classes des modeles visuels Gestion
diss pdis. Gestioa des adbdrenty et Gestion des exemiplaires. Blen entendu. poar des salaons
de simplicitd, ce diagramme ne cosrespend pos & une solution complée e falisie du
prehltime.
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Livre Cassetie Viden
Carasette Ak T i Emplacement |“TII - T
- . Hl
1 r I l Flﬂ_ll HNgrer
'|Ef i| sliuéd |1'
. EireEditéEn [
b i o Encmplaire Comnss_sdhEcnts

I Ii_ Freas

Supear | DiffuséeBa | Oeilvie Exempliires T ;ﬂ

CLARUT_ A

* Ferie "
Ilr'll £ SN ‘r-"

|
1 B 1 | COEEEN_OsE |
Varidid | | Opéra | | Rl | |Duveage ﬁgjcn:lﬂf;:

Figure 2. Diagammea de classes de l'exemple de la MEDIATHEQUE faxtrail)

Le diagramme de classes géndd par U_VBOOM  comprend les  classes
Compres_Adhérents, Exemplaires er Prés, Ces chasses eprsentent les voes de la clase
Mecdinhegue via b relation de visibilid (Figure 20 La classe MWadeaihigue est appelée
"Mlesible™ au sens ob sen wtilisation peot varier sebon le point de vee de Potlisaceor, Une
classe fexible est une classe relide par la relation de visibiling & un ensemble de voes. La
reprtsentition graphique de by classe Nexible e de looeladon de visibilid s illusink:
respectivement par ke symbole d'une classe UML avec le sidnfoiype <<flexibless, et le
symbole de la relaton d'ssocistion woadirectionnelle dUML avee e sidobotype
o RECT_O85,

3. Implantation de la relation de visibilité et les concepts liés

Powr remclee 1o mdthode [f_"-' BOOM Tactlement ublisable ¢ oA r.|u'|:|||.' nie bl s
unaguceni lee Eungugr.' WHROO ., mous [ dunliser le fuilrin d'unuJ:,.':ﬂ.' ekl ||,-1|
pour i|:||r|u|l|u la relation de vesilali @ afin de traduare e modeéle gll'll'm! VRO wau de la
midthode U_VBOOM e un mod®le d'implémentation objet mulii-cibles.

3.1. Implantation de la relation de visibilite

D pombreuses méthodes ont élendu lewr notation pour iniégres le concept de rbde | 13]
de faite qu'il et un concept nminil pour kes atilisateurs. Le concept ible el utilisé pour
crier el représenter des collaborations d'objers, Le concept pble spéeifie alors les
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chiffirenls conporiEmenls d'un |.'|hjul g1 de Ly e Médial.ll&ql.ln Ljuin penvesl e tdentifss
st ¢ compres des adhérents, ummphif&x des reuvres e prkis dhes adbdrens [E"'igur'l.- ENEIIN
Ces diflérenis COmpEIemenls  représenient lew  diff@rents rolex de 51 dmx e
systeme Madiahigue, Par mllears, e patron o analyse mile est unilis lorsgu’un obgel o des
comporiEments visriables selon le ol goud. Sionows applyguons o2 pairon, la solibon
cOTRiske § amsocier une closse Rble sharaine i | classe Médmhigue e de lier chague ohjel
de type Role_Mélimhigque i des instances des closses Riles coneries (Rike ]
Exempluires. RGle2 : Prlis, Roled : Compies _Adbfnents ) d Figune 3 (b)),

T { H Compries_ Adhdrmemls | ¢ R =
| 511 Mislisthigue Riile, Midinthique Pl Ediathigiie Ritles_Medighique Hﬂlcfﬁ:‘:{;;muu
LR ‘:}—EI'
- dilieias 2
Prizis
Rile_Médiutheque I
Enemplaires : | ]
Rile_Medinthique caRilEme s T R e e
Excmplaires | [ Compies_Adhdrenis Irées
8 1 Dipgrenme 3 ofjcls 1% - DHagramima: de classes

Figure 3. Différants rdles dentifids dans le spsiéme Médiathague

Muoes déduisons ETE l'applk;.ulimr die la méthode |,|_"-'Hmh'| 1 sVsIEme Hﬁlium&im
a perms o fcendifier les 3 voes (Comples_Adhérents, Exemplaines, Prés) nelides & la classe
Nexible Mﬁﬂ:iu‘lhl','xtuﬂ wim lw relation de visihiligd. |.':||‘.||"||i|,‘:||i|:r|1 du b d':lr‘ml:r\r: sl sun
e h:.-"-lg':ln.l: i Ty aiveed A" slentileer les mdmes clmses dont lex 1 vioes fdentifides it
|.|_"|I' B mpréﬁenlt:nl les chiffEnemts mobes _'|4:||.|45£ e an -;_llril:‘l dhi Ly 'l.'ll.'itliulhl?:l..plu. M ik
e i conglure i dne it juie leess rodes il sasiie dlia ikt rl';u1;1.|}'m: Fole e soml L s
iz i sems de UV ROOM e o auire rarrt epue I relation de visthiling de VBOOM a &
:lnplu.ﬂlﬂ'l! Jer une relution d':bgrﬂ-ﬁulll'm. i emsembele e pelation d'l'uﬁnluguﬁ #f enlin une
classe dbsteaie Rdle

3.2. Concepts liés a la relation de visibilite

3.2.1. Daclaration des vues

Diaivs le lingage VBOOL les vaes Bxemplibies, Préts el Comges Adbsbrents de la
classe Mexible Médiathique sont diclandes dans we clause spéeifide par le mon clé
“sevn_as” (Flogure 4 (aip Driis s novvelle implantation de s elition de visibilig, s
divleration des vues au sein de ln classe moli-voes devient wne liste de séfEemces
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i*Vues_ Midinthéques) wur Venserible de swes vies (Figure Hhil Par conséguent, la
déciormion d une clisse flexible devien: comme une dsclwation d'woe clesse slmple.

Tisradh be gl Fdidyathiagne B etk =% me Sy i b
— iy Basarkon gl vikes B inchule <P Ee 5 incliine Te chasae T
¥ inchigle =Fsemplures B Finchirs 16 clese
seen ik Mt Exrenpilsirds
sewn_ s Ersmplaires ¥ ik <Campics_ Adlberdass h=
s i Ul pies. Adliersam O e liire Ya o lsren ‘:‘allllrﬂ'ﬂ Addheiwnls
. Clams MBS i | i
il - - el Wiedl st bgpie |||I|'||h' I

Wi, Molithbgees ® Viees W diithibgers
# La dcinraninn il vaes devient une Tine de pElEnenses

Fasll ;4 Fin iiess

Lih o Db Bamitiom dise iy sloiys ane chesss

il viie= !.-H-Ll-rhh.p.re 2 VRO {hp o Dedebaraiwen des vaiks iy dine <lese mahi-vikes
Wldial B

Figure 4. Déolaration des vues dans la classe muil-vees Mddialhégue

3.2.2. Instanciation de la classe flexible

[aips ke loppage VBOOL, |'inaticistion d'une clagse flesible chingisie & préciser i
it e e |‘!|:'|.I"I:]r!|l[|g‘||". Souy l'E!dEmpIIE Ml dradre _mediathegee Méadiatheg e 5 Prids
Excmplaires, Compues Adbérens |, |' I ataioe H‘behtﬂlﬂufrﬂm!ﬁuﬂwqm' ali it i vi®
i Préds, Exemplaines, Compaes Adbdrenisl, De fabe que la ddclarabon d'une closse Mexible
devient comme o ddcbiration o une classe simiple, soi instanciition seloa wis podnd de yvie
clownmd dos b noavelle approche consimie & instancter Biblinbdoalve_medintleegue comme
i ofvjed de typie Midimhégue el § setiver les vies composeail c¢ polor di v, Pour céta,
s progso O ajouter une clhmse mere, nomims Voe, de toutes les clsses remesentan
bes voes di syseemie, Lo classe Ve posséde 'atiribal booléen elal_vise gui exprimg son
1 coairsn o les 3 e rivodes emal_vieed ) activer viel) of desactiver_vie! ). Ces mdthodes
prerTtctlent respectivenient de retouimer 'l porivie ou disactive de ta vie, I activer ovie
ot en fin de disactiver lnvae {Figure 5k,

Wiig

slat ) BOOL

+ metm_vup 1)
+ v metiver_vuel
4w dissaetlived v )

Flgure 5. intarface de I3 classe Ve an Ore
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Ainsd, e d.iu.ﬂr.luulu.- di clagses Einhu.l traclont dis sy sle e Médial!léql.ﬂ.' il elnE
reprdsentd opmme st Figune &)

Casserie ¥ idew
| Emplacesmen |

Icmum.-.uain| | E‘I:I.'l.udli-:- | o] [

\ SimedA ) |
m Excmpdain: | i - _,u""-. Adhcrent
pld Pl
Eire Fdné Em : |
E | ¥ == Comnpies_dheé renms
wemplaires | T

g v

ol Y o Yip=m
= . Excinplaircs, Compies_sihdrents
Chvmge M _Adioad F:m Mad

Upéra | Fim | 2V s> B T
Exemplaires_Blod \t1 }}/ Comimes_adbdrents
Mo
Vashddisthigue v -

| Médimhigque T — ceWprss
1 Viees Middinghigue

4. Conclusion

Lapproche présentée dans cer anicke a pour ineérén de géndrer le code mult-cibles &
partic d"une mnalysefeconceplion orentde points de vue i Maide de la méthode U_VBOOM,
Lrimplantation de la relason de visibilied dans un langage OO0 comme O+, JAVA, eie en
utilisant le patron & analyse Bdle, a bien Gacilité " opération de péndration de codie.

Le trawail déerit s ful partie d'un proget ples vaste donl Dobpectl est de & Nmie wne
miéthodologie de développement de composanits objets multi-vues, Parm kes tiches qu'il
feste b nEaliser dais oF poo] el mes polyons ciier |
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* o défimition de la notion de compesant mulii-voes, comme regrsupemsent pertinent
e clesses dventuellement muli-vues,

= [élaborntion d'une base de potrens de conception supporiani Fapproche par points
de vue,

* o réalisation d'un environnement support 4 U WBOOM.

Bibliographie

(0] P €Al Objeci-eriented pamerns ; Commasicarions of fhe ACM, Yol 35 - g9,
Seprembre 1992,

[Z] B, DN Spéeilteations dy namdgues des besolns oelanbés objed @ ame démarebe foadie
sir les sednarios ; Actes de SSEORSIE, fuin 1996,

[3] A. FINKRELSTEIN. [X. GABBAY. A. HUNTER. ). KREAMER. B. NUSEIBEH @ Incinsistency
Hondling in Muolti-Ferspective Specifications @ Actes ESECWS, Gormish-Paernkirchen
(kg . B4-89, 1993,

[4] M, FOWLER - Aralvels Prtterms — Ressable @sfec) Madels | Addison-Wesley, 1997

[5] A HAIR, A KRIGUILE, B.OOULETTE @ Une midthode d'analyse @ de conception
arsenice objer imdgrant UML e le concepl de poinn de vee. Acles Corl. fateraaliosale
TCESEA 208, val 3, Paris, France, 4-6 décembre, 2001,

(6] A HAIE, A KRIOUILE . B COULETTE : Un processos o analyse et de cosceprion anifid
bsd sur le concepl de poin de vies, Acres de CARPOL Yeoundd, Cameroun, sciobie,
ool

[7] L JACORSON, M. CHRISTERSOM. P. JONHSON, G OWERGAARD = oot Orisiled
Software Enpineertng A Use Case Driven Appreoach § Addison Wesley, 14942

(5] A KRIOUILE @ YBOOM, uie méthode d annlyvse ot de conceprion par obpel fondée sar les
points de vae : These d"éan faculeé des sciences de Raba 1995,

(9] P. KRUTCHEN : The Rarienal Unifled Process - An Engrocluction | Addison Wesley,
F00n,

[10] AL LOPEE, 1. MIGUERS, E, FICHO @ forfgrer DML dan vos progers @ Edition Eyeol les,
[ LR

[10] 5 MARCAILLOL ¢ Inedgration de la notlon de poinns de vue dans bn moddlisaton par
obpers ; Le langage W BOOL ; These de 'aniversind Padl Sabatier de Toulouse, |9495,

[12] G MAUGHAN, B DURNOTA MON 0 As ke Refarionship Model Dncorparariog
Roles, Classificarion, Publicity And Assertions, 995,

[ 03] OMEG - Unified Maodeling Lanpuage (UMLE version 1.4 | OMG Docement formald 2001
09-07, seprembre, hgp:/fwsaomgorghegd-bind/doc Hormal A0 -(8-47,

CARI 2004 - HAMMAMET
- 189 -



